Protokot weryfikacji stanu miejsca montazu

Urzadzen przed dostawa (schody/chodniki) EEHE

Zatgcznik nr 11 do Umowy (In. Wewn. 109, zat.2)

Nr umowy:
Schody/chodniki ruchome* nr fabr.:
Nazwa projektu/budynek/oznaczenie urzagdzenia:

Kier. budowy/przedstawiciel Zamawiajacego:

Kierownik montazu KONE:

Zgodnos$¢ warunkow w obiekcie z uzgodnionymi wymaganiami KONE

Wysokos$¢ podnoszenia

Rozstaw punktéw podparcia schodow/chodnikéw * ruchomych **
Haki montazowe

Wymiary posadowienia dolnej stacji nawrotowej

Zabezpieczenie BHP frontu robo6t

Zasilanie elektryczne 3-fazowe

Oznaczenie wysokosci 1 m nad poziomem posadzki
Zabezpieczenie frontu robét przed wptywem warunkéw atmosf.
Teren roztadunku, powierzchnia sktadowania, droga transportowa D
Dostep do sanitariatow

Pomieszczenie dla monteréw (suche, zamykane)

Uwagi:
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** Wymiary podpar¢ sg potwierdzone warunkowo przy zatozeniu zachowania przez wykonawce czesci budowlanej wymaganych odchytek

Front robét zgodny z wymaganiami KONE. Tak Nie  Warunkowo
KONE na godzine i dzien spisania niniejszego protokotu potwierdza mozliwos$¢ rozpoczecia montazu. D D D

KONE informuje, ze jesli front robdt nie jest przygotowany w terminie okreslonym umowg to termin zakonczenia montazu zostanie
odpowiednio przesuniety

Pozostate prace do wykonania przez Zamawiajgcego (lub wykonawce czesci budowlanej) przed rozpoczeciem montazu urzadzenia:

1.

2.

Kolejny przeglad nastgpi po zgtoszeniu przez Kierownictwo Budowy Kierownikowi Montazu KONE uzupetnienia brakujgcych
elelmentow frontu robot.

Kierownik budowy/Przedstawiciel Zamawiajacego Kierownik montazu KONE
Podpis Podpis
Data i godzina Data i godzina

* Niepotrzebne skresli¢
wersja z dnia 7.02.2022

P.Mij. 2010.03.26




